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Matematika pro inženýry 21. stolet́ı – inovace výuky matematiky na technických školách v nových podmı́nkách rychle se
vyv́ıjej́ıćı informačńı a technické společnosti

Doba realizace: 1.9.2009 – 30.8.2012
Př́ıjemce: VŠB - TU Ostrava
Partner projektu: ZČU v Plzni

Ćılem projektu je inovace matematických a některých odborných kurz̊u na technických VŠ s ćılem źıskat zájem student̊u, zvýšit
efektivnost výuky, zpř́ıstupnit prakticky aplikovatelné výsledky moderńı matematiky a vytvořit předpoklady pro efektivńı výuku
inženýrských předmět̊u.

Zkvalitněńı výuky matematiky budoućıch inženýr̊u chceme dosáhnout po stránce formálńı využit́ım nových informačńıch
technologíı př́ıpravy elektronických studijńıch materiál̊u a po stránce věcné pečlivým výběrem vyučované látky s d̊usledným
využ́ıváńım zavedených pojmů v celém kurzu matematiky s promyšlenou integraćı moderńıho matematického aparátu do vy-
braných inženýrských předmět̊u.

Metodiku výuky matematiky a jej́ı atraktivnost pro studenty chceme zlepšit d̊urazem na motivaci a d̊usledným použ́ıváńım
postupu od problému k řešeńı.
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Uvažujme soustavu lineárńıch rovnic

a11x1 + a12x2 + . . . + a1mxm = b1

a21x1 + a22x2 + . . . + a2mxm = b2
...

an1x1 + an2x2 + . . . + anmxm = bn

v prostoru Rm. Množina všech řešeńı každé z rovnic tvoř́ı tzv. nadrovinu (zobecněńı roviny v prostoru Rm). Množina řešeńı
soustavy je pak tvořena společným pr̊unikem těchto jednotlivých nadrovin. Z hediska počtu řešeńı mohou v závislosti na počtu
rovnic a proměnných, na lineárńı závislosti koeficient̊u v jednotlivých rovnićıch a na vektoru pravých stran nastat tři př́ıpady:

• Soustava nemá řešeńı.

• Soustava má právě jedno řešeńı.

• Soustava má nekonečně mnoho řešeńı.

Následuj́ıćı animace ilustruj́ı tyto př́ıpady pro soustavu tř́ı rovnic o třech neznámých.

• Animace 1: Soustava lineárně závislých rovnic, nekonečně mnoho řešeńı

• Animace 2: Soustava lineárně závislých rovnic, 0 řešeńı

• Animace 3: Soustava lineárně nezávislých rovnic, 1 řešeńı
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