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Soustavy linearnich rovnic
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Soustavy linearnich rovnic
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Soustavy linearnich rovnic

Oxy + lag + lzg = —1 (1)
= 0
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Matematika pro inzenyry 21. stoleti — inovace vyuky matematiky na technickych skoldch v novych podminkach rychle se
vyvijejici informacni a technické spolecnosti

izace: - N
Daba reallzavce. 1.9.2009 30.8.2012 > lzj::cs:;;;s\m
Prijemce: VSB - TU Ostrava v PLZNI N\

Partner projektu: ZCU v Plzni

Cilem projektu je inovace matematickych a nékterych odbornych kurzi na technickych VS s cilem ziskat zdjem studenti, zvysit
efektivnost vyuky, zpfistupnit prakticky aplikovatelné vysledky moderni matematiky a vytvorit predpoklady pro efektivni vyuku
inzenyrskych predmétu.

Zkvalitnéni vyuky matematiky budoucich inzenyriu chceme dosdhnout po strance formdlni vyuzitim novych informacnich
technologii piipravy elektronickych studijnich materidli a po strance vécné peclivym vybérem vyucované latky s duslednym
vyuzivanim zavedenych pojmu v celém kurzu matematiky s promyslenou integraci moderniho matematického aparatu do vy-
branych inzenyrskych predmét.

Metodiku vyuky matematiky a jeji atraktivnost pro studenty chceme zlepSit durazem na motivaci a duslednym pouzivanim
postupu od problému k resent.
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Uvazujme soustavu linearnich rovnic

a11xr] + aaxs + ... + @y, = bl
as21x1 + ao29x9 + ...+ oMLy, — bg
an1T1 + @poxo + ...+ @y, = by

v prostoru R™. Mnozina vsech feSeni kazdé z rovnic tvoii tzv. nadrovinu (zobecnéni roviny v prostoru R™). Mnozina feseni
soustavy je pak tvorena spoleénym prunikem téchto jednotlivych nadrovin. Z hediska poc¢tu feseni mohou v zavislosti na poctu
rovnic a proménnych, na linearni zavislosti koeficientu v jednotlivych rovnicich a na vektoru pravych stran nastat tii pripady:

e Soustava nema reSeni.
e Soustava mé pravé jedno feseni.

e Soustava ma nekonecéné mnoho feSeni.

Nasledujici animace ilustruji tyto pripady pro soustavu tii rovnic o tfech neznamych.

e Animace 1: Soustava linearné zavislych rovnic, nekone¢né mnoho feseni
e Animace 2: Soustava linearné zavislych rovnic, 0 feseni

e Animace 3: Soustava linearné nezavislych rovnic, 1 feSeni
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