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Napovéda

@ Test zahgjite kliknutim na tlaCitko "Zacatek testu".

@ U kazdého prikladu je spravna pouze jedina odpovéd’, spravné
zodpovézena otazka je hodnocena jednim bodem.

@ Test ukoncime kliknutim na tlagitko "Konec testu". Ve vedlej§im
ramecku se zobrazi poCet ziskanych bodl v daném testu.

@ Kliknutim na tla¢itko "Oprava" se provede opraveni testu.
Spravné zodpovézené otdzky budou oznaceny zelené, chybné
odpovédi budou vyznaceny Cervene.



1. P¥i feSeni Cauchyho Uloh Laplaceovou transformaci sestavujeme
integralni rovnici.
operatorovou rovnici.
homogenni rovnici.
kvadratickou rovnici.
2. Resime-li Cauchyho Ulohu Laplaceovou transformaci, pak
nalezené feseni
je obecné.
je homogenni.
je partikularni.
neexistuje.



1. Pomoci operatorové metody naleznéte feseni diferencialni
rovnice x’ + 3x = 0, které vyhovuje pocate¢ni podmince
x(0) =5.

x(t)=2e7t, t>0.
x(t)=3e7%, t>0.
x(t)=4e=4 t>0.
x(t)=5e73 t>0.

2. Pomoci operatorové metody naleznéte feseni diferencialni
rovnice x” + 3x’ 4+ 2x = 4e~3, které vyhovuje pocatecnim
podminkam x(0) = 0, x’(0) = 0.

x(t) =2e7% —4e72 + 27!, t>0.

x(t)=e? -2 +2e7% t>0.
x(t) =4e 3 -3¢ 2 +3e7!, t>0.
x(t) = —2et-5e 3 e 2 t>0.



1. Pomoci operatorové metody naleznéte feseni diferencialni
rovnice X" — 2x’ 4+ 2x = 0, které vyhovuje pocate¢nim
podminkam x(0) = 1,x’(0) = 1.

x(t) = ecos(t), t=>0.
x(t) =esin(t), t>0.

x(t) = e'cos(t), t>0.
x(t) = e'sin(t), t>0.

2. Pomoci operatorové metody naleznéte feSeni diferencialni
rovnice x’ 4+ 2x = sin(t), které vyhovuje pocate¢ni podmince
x(0) =0.

e~! —cos(t) —2sin(t)), t=>0.

e —cos(t) +2sin(t)), t>0.

03\ =01 =p| 2w =

(
(e73!+cos(t) + 3sin(t)), t>0.
(
(e

~t 4 cos(t) —sin(t)), t>0.



1. Pomoci operatorové metody naleznéte feseni diferencialni
rovnice x” + 3x’ = e~!, které vyhovuje pocatec¢nim podminkam
x(0) = 0, x'(0) = —1.

—_

x(t) = g(e*‘” —2e7h, t>0.
x(t) = %(e*m +e ), t>0.
x(t) = %(e*m —e), t>0.

‘
x(t) = §(e—3’ +2e7h), t>0.

2. Pomoci operatorové metody naleznéte feSeni diferencialni
rovnice x” + 2x’ = tsin(t), které vyhovuje pocateCnim
podminkam x(0) = 0, x’(0) = 0.

(e=2! — 9tcos(t) — 4tsin(t) + 2cos(t)) + 1sin(t),t > 0.

N =

]
—(2e72' — 10t cos(t) — 5tsin(t) — 2cos(t)) + 14 sin(t),t > 0.
]

N
[¢)]

(32 — 8tcos(t) — 3tsin(t) + 2cos(t)) + 4sin(t), t > 0.
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1. Pomoci operatorové metody naleznéte feseni diferencialni
rovnice x” + 2x’ + x = sin(t), které vyhovuje po¢atecnim
podminkam x(0) = 0, x’(0) = 0.

x(t) = %(te*f + e t—cos(t)), t=>0.

x(t) = %(ef’ +2te~t —sin(t)), t>0.

:
x(t) = Z(te*t + e '+cos(t)), t=>0.

2. Pomoci operatorové metody naleznéte feSeni diferencialni
rovnice x” + x = cos(t), které vyhovuje po¢ate¢nim podminkam
x(0) =—1,x'(0) =1.

x(t) = %tsin(t) +cos(t) —sin(t), t>0
x(t) = %tsin(t) —cos(t) —sin(t), t>0
x(t) = %tsin(t) +cos(t) +sin(t), t>0
x(t) = %tsin(t) —cos(t)+sin(t), t>0



1. Pomoci operatorové metody naleznéte feseni diferencialni
rovnice x” — 4x = 4t, které vyhovuje poc¢ate¢nim podminkam
x(0)=1,x(0) =0.

1
40:5w2+aﬂ+3m t>0.
mn:%@étf€ﬂ+2m t>0.
x(t) = %(3e2’ +e 2t —4t), t>0.

]
x(t) = 5(792’ —e 2 —4t), t>0.

2. Pomoci operatorové metody naleznéte feSeni diferencialni
rovnice x” + x = 13 + 6t, které vyhovuje po¢ateénim podminkam
x(0) =0,x’(0) =0.

x(t) =1, t>0.
x(t)=1, t>0.
x(t)=-2t3, t>0
x()=38, t>0



1. Pomoci operatorové metody naleznéte feSeni soustavy
diferencialnich rovnic

x'=-y,
y' =2x+2y,
které vyhovuje poc¢ateénim podminkam x(0) =1, y(0) = 1.
x(t) = e'(cost —2sint), t >0,
y(t) = e'(cost+3sint),t > 0.
x(t) = e'(cost+2sint), t > 0,
y(t) = e'(cost —3sint),t > 0.
x(t) = e'(cost —3sint), t >0,

y(t) = e'(cost+2sint),t > 0.



1. Pomoci operatorové metody naleznéte feSeni soustavy
diferencialnich rovnic

x'=—-x+3y,
y/:X+y+e—2t’

které vyhovuje poc¢ateénim podminkam x(0) =1, y(0) = 1.

x(t) = %em — %te—z' + %e‘”, t>0,
y(t) = %‘2‘ - gl %e =0
x(t) = %93’ - gte“ %ez’, t>0,
y(t) = %e-ﬂ + % e — 15120
x(t) = %em - %te*’ - %efzt, t>0,
yity= 2t Tpgmat - B g2t p5 g
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1. Pomoci operatorové metody naleznéte feSeni diferencialni

8—-4t, 0<t<2,
rovnice x’ — 2x = f(t), kde f(t) =

0, t>2,
které vyhovuje pocatecni podmince x(0) = —3.

4t+3, 0<t<2,
=2 t>2.
2t—-3, 0<t <2,
=2 t> 2
2t+1,0<t<2,

(t+2) t> 2.
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1. Pomoci operatorové metody naleznéte feSeni diferencialni

t, 0<t<m,
rovnice x” + x = f(t), kde f(t) =
0, t>m,

které vyhovuje poc¢ateCnim podminkam x(0) = 1, x’(0) = 1.

t+cost, 0<t<m,

x(t) =
cost—sint—mcost, t> .
t+sint, 0 <t<m,

x(t) =
cost+sint+mcost, t> .
t—sint, 0 <t<m,

x(t) =

cost—tsint+4cost, t> 7.
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1. Pomoci operatorové metody naleznéte feSeni diferencialni
™
17 0 S tg VR
rovnice x” + 4x = f(t), kde f(t) = - 4
2, t> 2

které vyhovuje pocate¢nim podminkam x(0) = 1, x’(0) = 0.

(Scos( )+1),0<t<

xt=1{ 3 ¢ .
5(3 —2cos(2t) + sin(2t)), t 1
() = %(3 sin(2t) —1), 0<t < % )
?(2 —5cos(2t) —sin(t)), t > Z'
(f) = $(3003(2t) +1),0<t< 7
Z(2 + 3cos(2t) —sin(2t)), t > %
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1. Pomoci operatorové metody naleznéte feSeni diferencialni

9, 0<t<i,
rovnice x’ + 3x = f(t), kde f(t) =

9, t>1,

které vyhovuje poc¢ate€nim podminkam x(0) = 1, x’(0) = 1.

2073 -1 4+3t, 0<t<1,
2073 13— gle % t>1.
e 2142t 0<t<,
473 14 o3 t>1,

—e ¥ 24t 0<t< T,

2073 11— g2 8 t>1.

14





