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Název prezentace

Osnova

• Motivace a cíl přednášky

• Dualita

• Úloha QP bez omezení

• Podmínky rovnováhy, variační principy

• Úloha QP s omezením =

• Dualita

• Silová metoda, reciproční formulace

• Úloha QP s omezením <=
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Dualita

• Wilkipedia: “Generally speaking, a duality (in 

mathematics) translates concepts, theorems or 

mathematical structures into other concepts, theorems or 

structures, in a one-to-one fashion, often involution.”

• Geometrie: body – přímky

• Hilbertův prostor: vektory - funkcionály

• Mechanika: posunutí – síly

• Optimalizace: minimalizace v argumentu cenové funkce -

maximalizace v Lagrangeových multiplikátorech.
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Úloha kvadratického programování bez omezení
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Úloha kvadratického programování s omezením =
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Citlivost cenové funkce na narušení vazeb
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Ilustrace podmínek rovnováhy

Variační: KKT:



TBIm

ĝ ĝ
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Lagrangián
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Bu)u(f)û(fBbûA T Ker   pro  0  

Princip minima potenciální energie:

Diskretizované podmínky rovnováhy - posunutí

f

i

i

i



Název prezentace

Princip maxima komplementární energie:

Diskretizované podmínky rovnováhy - síly
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Dualita
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Vizualizacef
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Úloha kvadratického programování s omezením <=
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Princip maxima komplementární energie:

Diskretizované podmínky rovnováhy - síly
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3

Bodies 73

Subdomains 700

Primal variables 2,73 M

Dual variables 459,8 k

Iterations 4270

Decomposition and solution of 

roler bearing of wind generator

s T.K., A.M, T.B, V.V., J.B., M.S., D.H.,  M.J., O.V., 

D.L., P.V.,  …  
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Závěr

• Stojí za to pochopit pojem duality

• Dualita mění obecné nerovnosti na jednoduché – zásadní 

význam v numerických algoritmech

• Ve FETI metodách redukuje problémy na hranice podoblastí

• Vzniká při tom spousta zajímavých problémů

• KAM k tomu přispěla

• Je smlouva na knihu ve Springeru


